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OZMO ROLLER: la tecnología de ECOVACS que catapultó el fregado de los robots aspiradores
· Con el desarrollo de la tecnología OZMO ROLLER en 2024, ECOVACS se convirtió en la primera compañía en introducir una tecnología de fregado mediante rodillo activo con presión constante en un robot aspirador, marcando un nuevo hito en la evolución del fregado robótico.
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Madrid, 9 de junio de 2026.- La evolución de los robots aspiradores ha estado años marcada por mejoras cada vez más visibles: más potencia de succión, mejor navegación, inteligencia artificial o detección de obstáculos. Pero mientras la aspiración avanzaba a gran velocidad, el fregado seguía enfrentándose a un problema mucho más complejo de resolver: ¿cómo limpiar un suelo de forma efectiva sin extender la suciedad durante el proceso? 
El gran reto del fregado robótico
A diferencia de la aspiración, el fregado implica trabajar con agua, suciedad líquida y manchas adheridas. Durante años, la mayoría de los robots recurrieron a mopas húmedas que, a medida que recogían suciedad, continuaban pasando por otras zonas de la casa. Resolver este desafío requería replantear por completo la forma en la que un robot interactúa con el suelo.
El nacimiento de OZMO: cuando el agua empezó a controlarse
Con esta idea, ECOVACS desarrolló OZMO, una tecnología diseñada para gestionar de forma inteligente el uso del agua durante la limpieza. Su objetivo era claro: controlar cuándo, dónde y cuánta agua utilizar para mejorar la eficacia del fregado.
El verdadero salto llegó cuando ECOVACS decidió cuestionar uno de los principios básicos del sector: la utilización de mopas pasivas. En septiembre de 2024, la compañía presentó el DEEBOT X8, el primer robot aspirador del mercado equipado con la tecnología patentada OZMO ROLLER Constant-Pressure Active Water Mopping, convirtiéndose en la primera marca en introducir un sistema de fregado mediante rodillo activo con presión constante. 
Mientras los sistemas tradicionales dependen de superficies textiles que deslizan sobre el suelo, OZMO ROLLER incorpora un rodillo que gira de forma continua mientras recibe agua limpia y elimina el agua sucia en tiempo real. El resultado es una limpieza más consistente y una menor posibilidad de redistribuir la suciedad por la vivienda.
¿Por qué importa tanto la presión?
Uno de los aspectos más interesantes del desarrollo de OZMO ROLLER es que ECOVACS no se centró únicamente en aumentar la presión, sino en cómo aplicarla.
La lógica es similar a la de eliminar una mancha difícil con un paño: concentrar la fuerza en una zona concreta suele resultar más eficaz que repartirla sobre una superficie amplia. Trasladado a la robótica doméstica, esto significa que la intensidad de presión puede ser más relevante que la presión total aplicada a la hora de eliminar manchas incrustadas.
Evitar la contaminación secundaria
Las generaciones más recientes de la tecnología incorporan sistemas de autolimpieza continua del rodillo mientras el robot está trabajando. En OZMO 3.0, una red activa de distribución de agua con 32 canales y un raspador de presión constante eliminan el agua residual mientras el rodillo gira y se autolimpia continuamente a velocidades de hasta 220 rpm, ayudando a mantener una superficie de fregado limpia durante todo el proceso.
OZMO 3.0: una década de evolución concentrada en un rodillo
La última generación de la tecnología incorpora un rodillo un 50 % más largo, microfibras ultrafinas de 7 micras y una mayor capacidad de absorción de suciedad. Según datos de la compañía, también reduce hasta un 67 % los residuos de agua sobre el suelo frente a soluciones convencionales.

Los avances desarrollados a lo largo de los años en torno a OZMO ya tienen una aplicación práctica en las últimas generaciones de robots de ECOVACS. La tecnología OZMO ROLLER 3.0 ya está presente en modelos como el DEEBOT T90 Pro OMNI y el recientemente presentado DEEBOT X12.
El futuro del fregado no consiste en añadir más agua
La historia de OZMO refleja una tendencia cada vez más visible en la robótica doméstica: la innovación ya no consiste únicamente en incorporar más potencia o más funciones, sino en resolver problemas cotidianos que durante años parecían inevitables.
Si la primera generación de robots aspiradores se centró en recoger polvo, la nueva generación busca responder a una pregunta mucho más ambiciosa: cómo reproducir de forma autónoma algo tan complejo como fregar un suelo de manera eficaz.
Y en esa carrera, tecnologías como OZMO muestran que el futuro del fregado robótico no dependerá de utilizar más agua, sino de usar tecnologías que optimicen el proceso.
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